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空间相机温度Ｇ离焦特性分析与试验
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摘要:为了提高空间相机在不同温度条件下的成像质量,本文建立了空间相机光Ｇ机Ｇ热集成分析模型,以此模型为基础,
对系统的温度Ｇ离焦特性进行研究,得到了相机温度调焦曲线,并开展了热光学试验.首先,分析了温度变化对光学系统

的影响,特别是对最佳像面位置的影响,得到了相机离焦量与光学元件参数的关系;介绍了光机热集成分析的一般方法,
即将热分析的温度场,经过映射,作为结构分析的边界条件,然后进行结构有限元的热弹性分析,通过对变形结果中光学

元件曲率和刚体位移做拟合,得到敏感因素的温度Ｇ离焦敏感度矩阵;在此基础上得到了相机温度调焦曲线;最后,开展

了相机热光学试验.试验结果表明,基于集成分析结果的温度调焦,空间相机在２０ ℃±８ ℃内的最大误差小于０．１
mm,基本满足相机在轨自动调焦的要求,并指出了进一步提高相机温度调焦精度的方法.
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Abstract:Inordertoimprovetheimagequalityofspacecameraindifferenttemperaturefields,a
integratedanalysismodelofstructureＧthermalＧopticalperformance(STOP)modelwasestablished．
Accordingtothemodel,thethermalＧdefocusingpropertyofthesystem wasstudiedandtest,and
focusingcurveofcameratemperaturewasobtained．Then,thermoＧopticalexperimentwasdeveloped．
Firstly,influenceoftemperaturechangesonopticalsystem,especiallyinfluenceonoptimalimage
planeposition,wasanalyzedto obtainrelationship ofdefocusing amountand opticalelement
parameters;then,generalmethodofSTOPintegratedanalysiswasintroduced．Inthis method,
temperaturefieldofthermalanalysiswasasboundaryconditionofstructuralanalysisbymapping,and
athermoＧelasticperformanceoffiniteelementmodelwasanalyzed．Then,temperatureＧdefocusing
sensitivitymatrixofsensitivefactorswasobtainedbyfittingthecurvatureofopticalelementsand
rigidbodydisplacementindeformationresult．Onthebasisofabove,TemperatureＧfocusingcurveof
camerawasobtained．FinallythermoＧopticaltestofcamerawascarriedout．Experimentalresult
indicatesthatmaximumerroroftemperaturefocusingbasedonintegratedanalysisresultislessthan
０．１ mmin２０ ℃ ±８ ℃．TheresultsbasicallysatisfycamerarequirementsofonＧorbitautomatic



focusingandmethodoffurtherincreasingcameraprecisionoftemperaturefocusingispointedout．
Keywords:spacecamera;integrated analysis;temperaturefocusing;finiteelements;thermoＧ

opticaltest

１　引　言

由于空间相机从地面装校到发射入轨,温度环

境将发生很大变化,从而引起相机焦面位置变化,
导致成像质量降低.因此对于空间相机,特别是长

焦距、高分辨相机,需要采取多种措施保障相机对

复杂热环境的适应性,这些措施包括精密的热控设

计、光机结构消热设计以及主动调焦技术等.为分

析空间相机热变形对光学系统的影响,一般采用光

机热集成分析方法进行仿真计算,以光学指标如系

统 MTF、点列图等为评价函数,进行敏感度分析,国
外诸多空间相机如 Hubble望远镜、NGST望远镜等

在设计研制阶段均要进行光机热集成分析,并根据

分析结果进行相应的结构、热补偿设计.国内也早

已开展针对空间相机温度变形的影响分析,研究了

包括主镜温度变形分析、相机温度变形分析等,但是

对系统级温度Ｇ离焦特性的研究较少.由于本文研

究的相机要求具有较宽的温度适应性,而入轨自动

调焦是制约相机快速应用的主要难题之一,因此需

要对系统温度Ｇ离焦特性进行深入研究[１Ｇ２].
刘巨等对空间相机光机热集成设计分析及关

键技术进行了详细的论述,指出了温度场插值技

术及Zernike多项式拟合是集成分析的关键技

术[３];Applewhite等研究了主镜温度梯度对火星

观测相机焦面的影响,提出通过控制主镜轴向梯

度,实现相机调焦,并进行了试验验证[４];刘海波

等通过对星敏感器进行热/结构/光集成分析,研
究了光学系统温度分布与星敏感器测量误差的关

系,为高精度星敏感器光学系统热控制提供科学

的依据[５];Blaurock等对 NGST空间望远镜进行

光机热敏感性分析,研究了不同温度场条件下,
NGST望远镜面型变化[６].

本文在分析温度对相机影响的基础上,通过

建立光机热集成分析模型,对各影响因素敏感性

进行分析,得到了相机温度调焦矩阵,本文最后开

展了空间相机热光学试验,试验结果表明本文的

分析结果准确有效.

２　空间相机集成分析方法

２．１　集成分析流程

目前,光学、机械、热学等各学科都有了各自

专业的分析软件以解决各自领域的问题,光学设

计中应用先进的设计软件(CodeV、Zemax等)进
行自动设计和优化;机械设计中应用有限元分析

软件(Patran/Nastran、Ansys、Ideas等)进行环境

模拟仿真,分析系统的机械性能;热设计常采用

Sinda、Ideas/TMG进行在轨温度仿真.但是,各
分析软件不能直接利用其它软件的分析成果.

对于空间相机温度调焦所关心的由温度场引

起的成像质量变化或焦面位置变化,一般需要经

过如下的分析过程,由热分析软件根据在轨温度

环境和热控方案分析得到相机的温度场;热模型

到结构模型温度场映射;结构模型根据温度场进

行热弹性分析;由结构变形经过多项式拟合作为

光学模型输入;光学模型仿真分析得到焦面位移.
集成分析流程如图１所示[７].

图１　空间相机集成分析流程

Fig．１　Integratedanalysisforspacetelescope
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　　从分析流程可以看出,集成分析的关键步骤

包括热分析结果到结构模型的温度场映射、结构

热弹性分析以及结构分析结构的多项式拟合.

２．２　多项式拟合方法

通过有限元软件求解得到的镜面变形结果是

大量节点的矢量位移,无法直接用其评价光学系

统参数的变化,需要将变形结果按照光学软件中

波前差的形式进行多项式拟合.由于Zernike多

项式的各项与Sediel像差有直接对应关系,因此

Zernike多项式成为光机接口应用最广泛的拟合

形式.鉴于本文主要关注的是相机光学元件曲率

半径及间隔的变化,因此,重点介绍反射镜刚体位

移和曲率变化的计算.

２．２．１　反射镜刚体位移

反射镜在热载荷的作用下产生变形,如图２
所示.反射镜的刚体位移主要包括３个方向的平

移和旋转,通过最小二乘法可以对刚体位移进行

计算.

图２　反射镜变形示意图

Fig．２　Deformationofmirror

定义反射镜的局部坐标系(VCID)如图 ３
所示.

在局部坐标系下,将反射镜有限元模型中,i
节点３个方向的位移表示为[８]:

dx
~

i ＝TX ＋ziRy －yiRz

dy
~

i ＝Ty ＋ziRx ＋xiRz

dz
~

i ＝Tz＋yiRx －xiRy

, (１)

式中Tx 、Ty 、Tz 分别表示反射镜沿 X、Y、Z向

的平移;Rx 、Ry 、Rz 分别表示反射镜绕 X、Y、Z
轴的旋转.

图３　反射镜局部坐标系

Fig．３　Localcoordinatesystemformirror

定义目标函数E 满足:

E＝ ∑
i
wi[(dxi－dx

~

i)２＋

(dyi－dy
~

i)２＋(dzi－dz
~

i)２]
　,

式中wi 为节点i的权重因子,定义最优拟合系数

(Tx,Ty,Tz,Rx,Ry,Rz),使E 最小,可得:

∂E
∂Tx

∂E
∂Ty

∂E
∂Tz

∂E
∂Rx

∂E
∂Ry

∂E
∂Rz

[ ]′＝０．

(２)

由式(２)可以解得反射镜的刚体位移.

２．２．２　曲率半径变化

假设反射镜矢高满足方程:

Sj＝S(c,k,rj)＝
cr２

j

１＋ １－(１＋k)c２r２
j

,(３)

式中,c、k分别为顶点曲率和 Conic系数,rj 为节

点j相对光轴的半径.

反 射 镜 变 形 后,假 设 顶 点 坐 标 为

b∗
x b∗

y b∗
z[ ],顶点曲率为c∗ ,则[８]:

S∗
j ＝S∗ (c∗ ,k,r∗

j )

r∗
j ＝ (xj－b∗

x )２＋(yj－b∗
y )２

, (４)

定义目标函数E,满足:

E＝∑
j
wj [S(c,k,rj)＋dz~j－S∗(c∗,k,r∗

j )－b∗
z ]２ ．

定义最优拟合系数(b∗
x ,b∗

y ,b∗
z ,c∗ )使E 最

小,用牛顿法求解,反射镜的曲率变化半径为:

dR＝１
c∗ －１

c． (５)

７２８１第７期 　　　　　　孔　林,等:空间相机温度Ｇ离焦特性分析与试验



３　温度Ｇ焦面敏感性分析

３．１　主敏感因子分析

本文研究的空间相机的光机结构主要由主

镜、次镜、折叠镜、三镜、调焦镜、焦面组件及其支

撑结构组成,其曲率半径分别记为r１~r６,相邻间

隔记为S１~S５.这些参数对焦面的影响差别较

大,只要筛选主敏感因子进行温度Ｇ焦面敏感性分

析即可,通过Zemax仿真得到的焦面位置和各参

数的敏感因子见表１.

表１　光学元件参数和焦面敏感因子

Tab．１　Parametersofopticalelementandfocalplanesensitivity

名称 r１ r２ r３ r４ r５ r６

敏感

因子
－４５．９４ －３０．２ — －３．２０ －０．０４ —

名称 S１ S２ S３ S４ S５

敏感

因子
９０．４３ ３．３１ ３．３１ ０．５０ １．００

从表中可以看出,影响相机焦距的主敏感因

子为主镜曲率、次镜曲率及主次镜间距.相机主

次镜间支撑结构形式如图４所示,主要结构的材

料及材料属性见表２.

表２　支撑结构材料属性

Tab．２　Materialpropertiesofsupportingstructure

构件 材料
线胀系数

(１０－６/℃)
弹性模量

(GPa)

反射镜 碳化硅 ２．６ ３３０

反射镜支撑 钛合金 ８．９ １０９

预埋块 钛合金 ８．９ １０９

主背板 碳纤维 ０．３ ５０

桁架杆 碳纤维 ０．３ ５０

反射镜芯轴 殷钢 ２．６ １４１

结合相机的热控回路可知,相机焦面位置为:

dl＝ ∑
i＝１→４

KiTi , (６)

式中T１~T４ 分别表示主镜测温点、次镜测温点、
桁架测温点和主背板测温点温度,K１~K４ 分别

表示其温度Ｇ焦面敏感系数.

图４　相机主次镜支撑示意图

Fig．４　SupportingstructurebetweenPMandSM

３．２　敏感系数计算

使主敏感因子以５℃为间隔均匀升温,通过

集成分析方法计算其敏感系数.
主镜５℃均匀温升的温度云图和结构位移云

图如图５(彩图见期刊电子版)所示,将结构变形

拟合结果带入光学模型中,计算得到 K１ ≈ －
０􀆰２９mm/℃.

次镜５℃均匀温升的温度云图和结构位移云

图５　主镜温度云图和变形云图

Fig．５　Contourplotsoftemperatureanddeformation
forPM

图６　次镜温度云图和变形云图

Fig．６　Contourplotsoftemperatureanddeformation
forSM
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如图６(彩图见期刊电子版)所示,将结构变形拟

合结 果 带 入 光 学 模 型 中,计 算 得 到 K２ ≈ －
０􀆰０６mm/℃.

同理,计算得到桁架杆和主背板的敏感系数

K３≈０．０６mm/℃,K４≈－０．０８mm/℃.

３．３　调焦机构及参数

为实现在轨调焦,课题组设计了精密调焦机

构,如图７所示.整个调焦机构由步进电机、蜗轮

蜗杆机构、连杆机构、导向机构及编码器组成[９].
调焦机构总行程为１０mm,传动误差与滑块位置

有关.经分析,在极限位置传动误差取得最大值,
此时连杆与丝杠轴的轴向夹角α为３２．７°,误差

Δlmc计算方法如下:

Δlmc＝lsin３２．７°－ l２－(lcos３２．７°＋Δl)２≤６．２μm,
(７)

满足设计精度要求.

图７　调焦机构示意图

Fig．７　Structureoffocusingmechanism

　　调焦机构位移和焦面位移满足下式:

fl≈１．５０４􀅰dl, (８)

可得空间相机在轨温度调焦公式:

　
f＝[－０．１９ －０．０４ ０．０４ －０．０５]􀅰

[T１ T２ T３ T４]′
．(９)

综合考虑相机的在轨工作状态,制定相机在

轨调焦策略如图８所示.

图８　空间相机在轨调焦策略

Fig．８　OnＧorbitfocusingmethodforspacetelescope

４　热光学试验验证

为验证集成分析结果及确定温度调焦方法,
需要开展相机热光学试验.

空间相机的热光学试验装置由真空罐、平行

光管、红外加热笼、程控电源、温度巡检仪、成像系

统、编码器检测装置及仿真计算机等组成,系统组

成如图９所示.

图９　空间相机热光学试验系统

Fig．９　Thermalopticaltestsystem
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　　热光学试验中以图像 MTF最高作为最佳焦

面位置,调焦位置的确定方法如图１０所示.试验

时相机状态如图１１所示.

图１０　空间相机调焦量测试流程

Fig．１０　Procedureforfocusingmeasurement

图１１　空间相机试验状态

Fig．１１　Spacetelescopeintest

试验中共设置１０个不同工况,各种工况下,
主敏感因子温度变化曲线如图１２(彩图见期刊电

图１２　不同工况主敏感因子温度曲线

Fig．１２　Temperatureplotsforsensitivefactorin
differentcases

子版)所示.
不同工况条件下,使用温度调焦公式预测的

调焦量与实际调焦量的关系如图１３所示,计算得

到的调焦量误差如图１４所示.

图１３　不同工况调焦量的预测值和试验值

Fig．１３ 　 Predictive and experiment amount of
focusingindifferentcases

图１４　不同工况预测调焦量误差

　Fig．１４　Errorplotsforfocusingresultindifferent
cases

空间相机的景深可以通过下式进行计算:

Δf＝±２F２λ, (１０)
式中,F 为光学系统相对孔径的倒数、λ为光谱波

长.计算得系统的焦深为±０．２mm,对应系统的

调焦量为±０．１３mm.
试验表明,除工况１０以外,所有工况调焦量

的预测值和试验值误差均不超过０．１mm.分析

原因如下:工况１０由于温度偏离参考温度较大,
非主敏感因子的影响已经不能忽略,故造成了较

大的误差[１０].
空间相机的热光学试验结果证明了本文对空

间相机温度Ｇ焦面特性的分析准确可靠,基于主敏
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感因子温度调焦方法在较宽的温度范围(±８℃)
内合理可行,另一方面,可以通过增加敏感矩阵维

数,提高空间相机在更宽的温度范围内的温度调

焦精度.

５　结　论

温度是影响空间相机成像质量的重要因素,
由于温度变化所导致的相机离焦是成像质量下降

的最主要因素之一.为使空间相机在不同温度条

件下,均能够通过在轨调焦,提高成像质量,本文

结合在研高分辨轻型空间相机温度调焦的实际问

题,从温度对光机系统的影响出发,分析得出温度

引起的反射镜曲率变化和间距变化是导致离焦的

主要因素;考虑实际问题的复杂性,借助于光机热

集成分析的方法,分析了不同部件温度变化的影

响因素,在此基础上提出了基于主敏感因子温度Ｇ
焦面敏感度调焦方法,并计算了各敏感系数,给出

了温度调焦矩阵.本文最后开展了热光学试验,
试验通过设置 １０ 组不同的试验工况,以图像

MTF为判据,测试了相机不同温度环境下的调

焦量,试验结果表明在±８℃的温度范围内,使用

温度调焦方法预测得到的调焦量与试验值偏差不

超过相机焦深对应的调焦量.验证了前文的分析

结果和温度调焦方法,同时,还给出了进一步提高

温度调焦精度的实现方法.
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